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D-06.01.01.
Umocnienie skarp i rowow przez hydroobsiew

1. Wsep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] sp&eagii technicznej & wymagania dotyee umocnienia skarp i
rowéw przez hydroobsiew.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdttowa specyfikacja techniczna stosowangajestdokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2. D-00.00.0Vymagania ogoélne”.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji mzgstosowanie przy wykonywaniu:
Umocnienie skarp i rowéw przez hydroobsiew

1.4. Okrelenia podstawowe.
Definicje pog¢ zgodne z D-M.00.00.00. i oboyziujacymi polskimi normami.

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za fgkioh wykonania oraz za zgodito z dokumentagj projektov,
SST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogodlne vagania podano w D-M-00.00.00.

2. Materialy.

2.1. Humus.

Do humusowania skarp naleuzy¢ ziemi rglinnej pozyskanej ze wskazanego przez Zamaeégpzrodta
lub z innego wskazanego przez Wykonawzaakceptowanego przez Kierownika Projektu.

2.2. Nasiona traw.

Wybor gatunkéw traw nate dopasowé do warunkdéw miejscowych, czyli do rodzaju glebgtopnia jej
zawilgocenia. Méana wywac¢ uniwersalnej mieszanki traw. Nasiona traw powinmigé gwarantowas jakas¢.

3. Sprat.

Sprzt powinien speti&ogdlne wymagania okékne w D-M-00.00.00.
Do wykonania rob6t nate stosowa:

- rowniarki przeznaczone do wyréwnywania skaigwow oraz humusowania powierzchni

- walce kotowe gtadkiedebrowane, ubijaki ogcznym prowadzeniu, wibratory samabie do zagszczania
ziemi ralinnej

- lub inny sprat czy narzdzia zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

4. Transport.

Transport powinien odpowiadavyymaganiom podanym w D-M-00.00.00.
Transport humusu - dowolnyérodkami transportu.

W trakcie zatadunku humusu naleisura¢ z niego zanieczyszczenia obce (korzenie, kamignje
Nasiona traw w czasie transportu powinng dyronione przed zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot.
Ogolne warunki wykonania robét podano w D-M@D.00.

5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przygpieniem do humusowania skarp i rowdéw ngle sprawdzt zgodnéé pochylenia skarp z
dokumentagj projektova.

Pochylenie skarp nie powinna;sbzni¢ od projektowanych pochylewigcej niz 0 10 %.
Powierzchnie skarp nie powinny rie wigkszych wkesnig¢ niz 10 cm. W razie konieczdc nalery
doprowadzt skarpy do stanu odpowiagdaeggo wymaganiom.

5.2. Humusowanie.
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Skarpy nasypdw i rowow przykrwarstwg ziemi urodzajnej o gruloi zgodnej z dokumentacprojektova
lub wg. wskaza Kierownika Projektu.
Humusowanie powinno bywykonywane od gérnej kraydzi skarpy i prowadzone w doét oraz przedine poza
krawedz korony nasypu i podrié skarp na dtug.15-25 cm.
Warstw ziemi rglinnej nalezy lekko zagsci¢ przez ubicie gczne lub mechaniczne.
Dla lepszego powkania warstwy humusu z gruntem na powierzchni skagszed przysipieniem do

humusowania, nacinaesiv niej poziomo lub poddtem 3@® - 45° niewielkie rowki (bruzdy) w odspach co 0,5 -
1,0 migkb. 15- 20 cm.

5.3. Obsianie travg.
Obsianie powierzchni skarp nasypow i rowgewinno by przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni.

Nasiona trawy powinny byéwnomiernie rozsypane na powierzchni wédio4 kg/1000 M a po rozsypaniu
przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie obsiguogyierzchni.

Wykonawca powinien padjwszelkiesrodki aby zapewi prawidtowy rozwdj trawy po jej wysianiu.

W okresie suszy nalesystematycznie zraszavody obsiane powierzchnie.

5.4. Dopuszczalne odchyiki.
Dopuszcza shastpujace odchyiki:
- dla grubgei warstwy humusu = +2 cm

- dla iléci wysianych nasion traw w kg/10002m= -0,5kg

6. Kontrola jakosci robét.
Ogodlne zasady kontroli jase rob6t podano w D-M-00.00.00.

a) Kontrola humusowania - polega na wizualnej ocersiprawdzeniu zgodio z dokumentagj projektov,
SST i poleceniami Kierownika Projektu.

b) Kontrola umocnienia skarp i rowow porobsianie traw
Przeznaczona do obsiania mieszankeomasaw powinna posiadaswiadectwo wartéci siewnej z
okreslonym okresem wancici. Swiadectwa jakéci nasion trag wazncéé, liczac od daty wystawieniéwiadectwa
po uptywie 9 miesicy.
Kontrola obejmuje ponadto ogemizualm jakdsci robot, ktore powinny spelniavymagania zawarte w
pkt. 5 niniejszej SST.

7. Obmiar robot.

Jednostlk obmiarowg jest 1 n? umocnienia poprzez humusowanie, obsianiedras podstawie dokumentacji
projektowej i obmiaru w terenie

8. Odbidr robot.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w D-M-0@O.
Roboty olgte niniejsz specyfikaci podlegag odbiorowi kaicowemu, ktory jest dokonywany po zakaeniu
robét, na podstawie wynikdw pomiaréw, badaceny wizualne;.

9. Podstawa ptatnéci.

Platndé za 1 n¥ umochienia poprzez humusowanie, obsianiedraalery przyjmowa zgodnie z obmiarem i
ocery jakasci rob6t na podstawie pomiaréw i badeontrolnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty przygotowawcze

- zakup materiatow

- dostarczenie materiatow

- wbudowanie materiatow

- konserwagji pielegnacg umocnié

- badania i pomiary kontrolne

10. Przepisy zwizane.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Robotyzée Wymagania i badania.
PN-R-65700:1998 Materiat siewny. Nasiona drz&mewdw lgnych i zadrzewionych.



